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Kierunek studiow Rok/Semestr

Budownictwo 2/3

Studia w zakresie (specjalnosc) Profil studiow
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20 0 0

Cwiczenia Projekty/seminaria

0 30

Liczba punktéw ECTS

3,00

Koordynatorzy Wyktadowcy
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Wymagania wstepne

WIEDZA: Ma wiedze w zakresie wytycznych projektowania drég oraz zwigzanych z nimi warunkéw
technicznych. Zna zasady wymiarowania i konstruowania drogowych budowli ziemnych oraz nawierzchni
drogowych. Ma podstawowg wiedze na temat projektowania obiektow infrastruktury drogowej, organizacji i
zasad kierowania budowg oraz zna podstawowe zasady sporzgdzania harmonogramu pracy maszyn
budowlanych. UMIEJETNOSCI: Umie zwymiarowa¢ podstawowe elementy drogi i nawierzchni drogowe;j.
Umie sporzadzi¢ dokumentacje projektowg drogi na poziomie projektu wstepnego, a takze sporzadzic¢
prosty harmonogram pracy maszyn budowlanych. Umie zorganizowaé prace maszyn na budowie zgodnie
z zasadami technologii drogowych robét budowlanych. KOMPETENCJE SPOLECZNE: Potrafi pracowac
samodzielnie. Ma swiadomos$¢ koniecznosci podnoszenia kompetencji zawodowych. Postepuje zgodnie z
zasadami etyki.

Cel przedmiotu

1) Przekazanie wiedzy teoretycznej i praktycznej dotyczacej realizacji drog z uwzglednieniem zasad
mechanizacji robét, technologii wykonania poszczegdlnych rodzajow robot i organizacii ich przebiegu przy
realizacji przedsiewziecia budowlanego. 2) Przygotowanie absolwenta do petnienia funkcji technicznych w
procesie planowania, organizaciji i realizacji drogowych robét budowlanych.



Przedmiotowe efekty uczenia sie

Wiedza:

Zna w pogtebionym stopniu zasady projektowania, wykonywania i eksploatacji wybranych drogowych
obiektéw budowlanych.

Ma zaawansowang wiedze szczegotowg na temat podstaw teoretycznych analizy i optymalizacji
konstrukcji oraz projektowania wybranych drogowych obiektéw budowlanych

Ma uporzadkowang i podbudowang teoretycznie wiedze na temat proceséw zachodzgcych w petnym
cyklu zycia drogowych obiektéw budowlanych oraz zasad zarzgdzania nimi, a takze zna i rozumie
potrzebe systematycznej oceny i utrzymania stanu technicznego maszyn budowlanych.

Umiejetnosci:

Potrafi wykonaé wstepng analize ekonomiczng proponowanych rozwigzan i podejmowanych dziatan
inzynierskich, umie sporzgdzi¢ harmonogram pracy maszyn budowlanych, zarzgdza¢ procesami
budowlanymi.

Potrafi pozyskiwac¢ informacje z literatury, baz danych oraz innych wtasciwie dobranych zrédet; potrafi
integrowa¢ uzyskane informacje, dokonywac ich twoérczej interpretacji i oceny, a takze wyciggac¢ wnioski,
formutowac i uzasadnia¢ opinie oraz prezentowac je.

Potrafi samodzielnie planowac i realizowac wiasne uczenie sie przez cate zycie i ukierunkowywac innych
w tym zakresie oraz wykorzystywac¢ posiadang wiedze w zakresie budownictwa w celu komunikowania
sie na tematy specjalistyczne ze zréznicowanymi kregami odbiorcéw.

Potrafi sporzgdzi¢ i przeanalizowac bilans energetyczny wybranego obiektu budowlanego, dobra¢
materiaty i technologie realizacji budownictwa tradycyjnego, ekologicznego, zrownowazonego i
energooszczednego w ztozonych warunkach.

Kompetencje spoteczne:

Jest odpowiedzialny za rzetelno$¢ uzyskanych wynikéw swoich prac oraz prac podlegtego mu zespotu.
Jest gotdow do samodzielnego uzupetniania i poszerzania wiedzy w zakresie nowoczesnych procesow i
technologii w budownictwie.

Ma swiadomos¢ koniecznosci podnoszenia kompetenciji zawodowych i osobistych, jest gotéw do
krytycznej oceny posiadanej wiedzy i odbieranych tresci.

Metody weryfikacji efektow uczenia sie i kryteria oceny
Efekty uczenia sie przedstawione wyzej weryfikowane sg w nastepujgcy sposob:

Wiedza studentéw oceniana jest za pomocg zaliczenia pisemnego, ktére odbywa sie na ostatnich
zajeciach przed zakonczeniem semestru.

Zaliczenie skfada sie z 3 pytan i trwania 45 minut.

Informacja o formie i czasie zaliczenia oraz czasie jego trwania przekazywana jest studentom na
pierwszym wykfadzie w semestrze.

Umiejetnosci studentow oceniane sg w formie projektu, a jego ocena opiera sie na merytorycznym i
estetycznym wykonaniu ¢wiczen rysunkowych i obliczeniowych (przedmiot i zawarto$¢ projektu
podawana jest na karcie tematycznej).

Termin oddania projektu to ostatnie zajecia z ¢wiczen projektowych w semestrze.

Tresci programowe

Tresci programowe obejmujg technologie robét budowlanych, ktére wchodzg w skfad procesu budowania
drogi i sposoby ich mechanizacji (mechanizacja robét przygotowawczych, ziemnych, nawierzchniowych
oraz wykonczeniowych).

Tematyka zaje¢

Wprowadzenie do technologii i organizacji robot. Ogolne wiadomosci o mechanizacji robot drogowych
(istota mechanizacji kompleksowej, pojecie zestawu maszyn, zasady doboru maszyn do zestawu, struktury
zestawdw maszyn, sposoby oceny mechanizacji kompleksowej).

Czas i koszt pracy maszyn drogowych. Podstawowe wskazniki mechanizacji. Planowanie mechanizacji.
Efektywnos¢ mechanizacji robét drogowych.

Technologie i organizacja robét ziemnych oraz robét nawierzchniowych. Zasady projektowania
mechanizacji rob6t drogowych. Projektowanie przebiegu realizacji robot.



Metody dydaktyczne

1. Wyktad z prezentacjg multimedialna.
2. Cwiczenia projektowe - omoéwienie szczegdtow technicznych odnosnie przedmiotu i zawartosci projektu.
Konsultacje projektu ze studentem.
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Bilans naktadu pracy przecietnego studenta

Godzin ECTS
taczny naktad pracy 80 3,00
Zajecia wymagajgce bezposredniego kontaktu z nauczycielem 50 2,00
Praca wtasna studenta (studia literaturowe, przygotowanie do zajec 30 1,00
laboratoryjnych/éwiczen, przygotowanie do kolokwidéw/egzaminu,
wykonanie projektu)




